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【57】申請專利範圍
1.　一種無動力輸送裝置，包括：一傳動單元，包括：一設置架、設置在該設置架之上的 K
個傳動輪、支撐於該設置架之前端的至少一前支撐腳、以及支撐於該設置架之後端的至

少一後支撐腳，其中 K為正整數；一阻擋單元，包括：L個擋板以及一擋板升降機構，
其中，L為正整數，且該 L個擋板等距插設在該 K個傳動輪之間；以及一控制裝置，電
性連接該擋板升降機構；其中，該控制裝置控制該擋板升降機構以升/降至少一個所述擋
板；其中，該前支撐腳的長度大於該後支撐腳的長度，使得放置在該傳動單元之上的至

少一個無菌組培盒會在該 L個擋板皆降下的情況之下自然地滑移至該傳動單元的後端，
從而無動力地完成該無菌組培盒之輸送。

2.　如請求項 1所述之無動力輸送裝置，其中，所述傳動輪係整合有耦接該控制裝置的一可
撓式壓力感測片，使該控制裝置自該可撓式壓力感測片接收一壓力感測信號，從而藉由

該壓力感測信號判斷所述無菌組培盒是否位於所述傳動輪之上。

3.　如請求項 2所述之無動力輸送裝置，係更包括：J個驅動馬達，其中，各所述驅動馬達
係連接一個所述傳動輪的一主軸，且 J為正整數；以及 K個感測器，其中，各所述感測
器係連接一個所述傳動輪的該主軸，用以感測所述傳動輪的一轉動資訊，且該轉動資訊

包括轉動距離；其中，該控制裝置電性連接該擋板升降機構、該驅動馬達與該 K個感測
器，且自所述感測器接收所述轉動資訊；其中，在該擋板升降機構降下阻擋一個所述無

菌組培盒自然滑移的一個所述擋板之後，該控制裝置藉由所述轉動距離判斷位於該無菌

組培盒下方的至少一個所述傳動輪是否轉動，從而在前述之傳動輪未轉動的情況下，控

制該驅動馬達帶動該傳動輪轉動。

4.　如請求項 3所述之無動力輸送裝置，其中，該感測器為選自於由旋轉式光學編碼器、霍
爾效應式轉速感測器和角度感測器所組成群組之中的任一者。

5.　如請求項 3所述之無動力輸送裝置，其中，該驅動馬達為選自於由步進馬達、伺服馬達
器和無刷直流馬達所組成群組之中的任一者。

6.　如請求項 3所述之無動力輸送裝置，係更包括：L個機械手臂，等距地設置在該設置架
的一側，且電性連接該控制裝置；L個冷卻裝置，等距地設置在該設置架的上方處，且
電性連接該控制裝置；以及 L個消毒噴霧裝置，等距地設置在該設置架的上方處，且電
性連接該控制裝置；其中，在一個所述無菌組培盒受到一個所述擋板的阻擋而停止自然
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滑移的情況下，該控制裝置控制一個所述機械手臂、一個所述冷卻裝置以及一個所述消

毒噴霧裝置從而對該無菌組培盒執行一組培操作。

7.　一種無動力輸送系統，包括：一框架，具有一容置空間；複數個如請求項 1至請求項 6
之中任一項所述之無動力輸送裝置，係設置在該容置空間內，並依一排列方式規則排

列；以及至少一溫濕度感測器，設置於該容置空間內。

8.　如請求項 7所述之無動力輸送系統，其中，該排列方式為下列任一種：單線水平排列、
多線水平排列、單線層疊排列、多線層疊排列、單線水平排列組合單線層疊排列、或多

線水平排列組合多線層疊排列。

9.　如請求項 7所述之無動力輸送系統，係更包括用以隔離灰塵、細菌與病毒的至少五個隔
離片，其係結合至該框架的左側、右側、前側、後側、以及上側，使該容置空間成為一

無菌空間。

圖式簡單說明

圖 1為本新型之一種無動力輸送裝置的第一實施例的立體圖；圖 2為本新型之無動力輸
送裝置的第一實施例的部分分解圖；圖 3為圖 1所示之傳動單元的側視圖；圖 4為圖 1所示
本新型之無動力輸送裝置的方塊圖；圖 5為本新型之一種無動力輸送裝置的第二實施例的第
一立體圖；圖 6為本新型之無動力輸送裝置的第二實施例的第二立體圖；圖 7為本新型之一
種無動力輸送系統的第一立體圖；以及圖 8為本新型之無動力輸送系統的第二立體圖。
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