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【57】申請專利範圍
1.　一種具智慧採摘功能的植栽系統，包括：一植栽裝置，具有複數個植栽件，且各所述植
栽件之中係栽種有一植物，其中，該植栽裝置為選自於由植栽塔、植栽塔陣列和植栽牆

所組成群組之中的任一者；一自動移動車輛(Automated guided vehicle,AGV)，包括一車
體以及用以使該車體移動的至少一移動機構；一第一機械手臂，設置在該車體之上，且

持有一攝像機；一第二機械手臂，設置在該車體之上，且持有一夾持機構；以及一第三

機械手臂，設置在該車體之上，且持有一切割機構；一採收箱，設置在該車體之上；以

及一控制與處理裝置，設置在該車體之上，電性連接該移動機構、該第一機械手臂、該

第二機械手臂、與該第三機械手臂，且包括一微處理器與一記憶體；其中，該記憶體內

儲存有利用一程式語言編輯成的一應用程式，使該微處理器透過存取該記憶體以執行所

述應用程式，從而啟用以下功能：控制該自動移動車輛移動至鄰近該植栽裝置之處；控

制該第一機械手臂移動該攝像機以對所述植物的一葉菜及/或一瓜果執行一影像擷取作
業，從而獲得一葉菜影像及/或一瓜果影像；依據該葉菜影像及/或該瓜果影像判斷所述葉
菜及/或所述瓜果是否滿足至少一可摘採條件；在滿足所述可摘採條件的情況下，控制該
第二機械手臂移動該夾持機構至所述葉菜及/或所述瓜果之處，並驅動該夾持機構夾持所
述葉菜或所述瓜果；控制該第三機械手臂移動該切割機構至受到該夾持機構夾持的該葉

菜或該瓜果之處，並驅動該切割機構切斷與所述葉菜或所述瓜果連結之一莖部；以及控

制該第二機械手臂移動該夾持機構至該採收箱之處，並驅動該夾持機構釋放所述葉菜或

所述瓜果，使其落入該採收箱。

2.　如請求項 1所述之具智慧採摘功能的植栽系統，其中，所述移動機構為選自於由車輪和
滑軌所組成群組之中的任一者。

3.　如請求項 1所述之具智慧採摘功能的植栽系統，其中，該植栽裝置進一步設有一電子元
件節點(electronic component node)。

4.　如請求項 3所述之具智慧採摘功能的植栽系統，其中，該車體上設有一平台，且該第一
機械手臂、該第二機械手臂、與該第三機械手臂皆設置在該平台之上。
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5.　如請求項 4所述之具智慧採摘功能的植栽系統，係更包括：一信號傳/收裝置，設置在該
車體之上，且耦接該控制與處理裝置；以及一升降機構，連接於該車體與該平台之間，

且耦接該控制與處理裝置。

6.　如請求項 5所述之具智慧採摘功能的植栽系統，其中，該應用程式包含複數個子程式，
且該複數個子程式包括：一定位程式，含有指令(instructions)用以配置該微處理器控制該
信號傳/收裝置與該電子元件節點通信，從而確定所述植栽裝置的一位置資訊；一車輛移
動程式，含有指令用以配置該微處理器依據該位置資訊而控制該自動移動車輛移動至鄰

近該植栽裝置之處；一第一機構控制程式，含有指令用以配置該微處理器控制該第一機

械手臂移動該攝像機；一攝像機控制程式，含有指令用以配置該微處理器控制該攝像機

執行所述影像擷取作業；一第二機構控制程式，含有指令用以配置該微處理器控制該第

二機械手臂移動該夾持機構；一夾持機構控制程式，含有指令用以配置該微處理器控制

該夾持機構夾持所述葉菜或所述瓜果或釋放所述葉菜或所述瓜果；一第三機構控制程

式，含有指令用以配置該微處理器控制該第三機械手臂移動該切割機構；以及一切割機

構控制程式，含有指令用以配置該微處理器控制該切割機構切斷所述莖部。

7.　如請求項 6所述之具智慧採摘功能的植栽系統，其中，該複數個子程式進一步包括：一
升降機構控制程式，含有指令(instructions)用以配置該微處理器控制該升降機構以抬升/
下降該平台。

8.　如請求項 6所述之具智慧採摘功能的植栽系統，其中，該控制與處理裝置進一步包括一
第一通信介面，使得一電子裝置利用其一第二通信介面與該控制與處理裝置的該第一通

信介面資訊連結。

9.　如請求項 8所述之具智慧採摘功能的植栽系統，其中，該電子裝置安裝有一用戶應用程
式，且通過操作該用戶應用程式可控制該控制與處理裝置，從而通過該控制與處理裝置

控制該自動移動車輛、該第一機械手臂、該攝像機、該第二機械手臂、該夾持機構、該

第三機械手臂、該切割機構、或該升降機構。

圖式簡單說明

圖 1A為本發明之一種具智慧採摘功能的植栽系統的第一立體圖；圖 1B為本發明之具智
慧採摘功能的植栽系統的第二立體圖；圖 2為本發明之具智慧採摘功能的植栽系統的方塊
圖；圖 3為本發明之具智慧採摘功能的植栽系統的第三立體圖；圖 4為本發明之具智慧採摘
功能的植栽系統的第四立體圖；以及圖 5為圖 1A所示控制與處理裝置的方塊圖。
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