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【57】申請專利範圍
1.　一種導引系統，其包括有：一停車場，其設有至少一出入口，各出入口設有一對應之出
入口 ID，該停車場設有多個停車格，各個停車格設有一對應之車位 ID，各停車格相對
每一出入口係規劃有一行車路徑，各出入口係設有一識別單元，該識別單元係可感測一

車輛而觸發一進場訊息，該進場訊息係包括有一對應該車輛之車輛 ID及該出入口 ID；
一管控設備，其設有一運算控制單元、一通訊傳輸單元及一儲存單元，該運算控制單元

係分別電性連接該通訊傳輸單元與該儲存單元，該通訊傳輸單元係電性連接該識別單

元，該儲存單元係儲存該出入口 ID、該車位 ID、該車輛 ID、該行車路徑及一對應該停
車場之停車場地圖；及一照明單元，其係電訊連接該管控設備，該照明單元係包括有多

個照明器，各照明器係設有一相對應之照明器 ID，且該照明器 ID係儲存於該儲存單
元，該等照明器係對應佈設於各行車路徑；其中，該停車場地圖標記有該出入口 ID、該
車位 ID、該行車路徑及照明器 ID之位置，該運算控制單元係可依據該進場訊息而計算
出對應該車輛 ID之行車路徑，並將該行車路徑定義為一停車路徑，且透過該通訊傳輸單
元而控制該照明單元，並控制佈設於該停車路徑上之該照明器產生一導引圖像。

2.　如請求項 1所述之導引系統，其中該照明單元尚包括有至少一自動滑台及多條軌道，各
自動滑台係滑設於該等軌道，並受控於該管控設備，且各自動滑台係架設有該照明器，

該等軌道係對應該等行車路徑進行佈設，而該運算控制單元係可透過該通訊傳輸單元而

控制該自動滑台於該等軌道滑動，並控制該自動滑台上的該照明器產生該導引圖像。

3.　如請求項 1至 2中任一請求項所述之導引系統，其中該照明器係包括有一控制板、一燈
源及一圖樣板，其中該控制板係電性連接該燈源，該運算控制單元可透過該通訊傳輸單

元而控制該控制板，進而驅動該燈源發光投射該圖樣板產生該導引圖像。

4.　如請求項 3所述之導引系統，其中該照明器尚包括有一致動器，其中該控制板係電性連
接該燈源及該致動器，該圖樣板係設有多個圖樣，而該致動器係可帶動該圖樣板進行移

動，該運算控制單元係可透過該通訊傳輸單元而控制該控制板驅動該致動器，以使該燈

源發光投射該等多個圖樣中的一個圖樣，進而產生該導引圖像。

5.　如請求項 3所述之導引系統，其中每一停車格係設有一感測單元，其係電性連接該管控
設備，而該感測單元係可感測該車輛而觸發一離場訊息，該離場訊息係包括有該車位 ID
及該出入口 ID，該運算控制單元係可依據該離場訊息而計算出對應該車輛 ID之行車路
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徑，並將該行車路徑定義為一離場路徑，且透過該通訊傳輸單元而控制該照明單元，並

控制佈設於該離場路徑上之該照明器產生該導引圖像。

6.　如請求項 5所述之導引系統，其中該停車場係設有至少一行人出入口，各行人出入口係
設有一對應之行人出入口 ID，各行人出入口相對每一停車格係規劃有一行人路徑，該等
照明器係對應佈設於各行人路徑，一用戶係可將一行人照明訊息藉由一發送裝置而傳輸

至該管控設備，該行人照明訊息係包括該車位 ID，而該運算控制單元係可依據該行人照
明訊息而計算出對應該車位 ID之行人路徑，並將該行人路徑定義為一用路路徑，且透過
該通訊傳輸單元而控制該照明單元，並控制佈設於該用路路徑上之該照明器產生該導引

圖像。

7.　如請求項 6所述之導引系統，其中該照明器係設有一偵測器，其係電性連接該控制板，
該偵測器係可感測該車輛或該用戶而產生一移動訊息，該移動訊息係包括有該照明器

ID，該移動訊息係可回傳至管控設備，該運算控制單元係可計算該移動訊息而產生對應
該車輛或該用戶之一當下位置，該運算控制單元選擇依據該停車路徑、離場路徑及該用

路路徑之其中之一者與該當下位置進行運算而產一預計位置，再依據該預計位置驅動該

照明器。

8.　如請求項 6所述之導引系統，尚包括有一換氣單元，其係設置於該停車場內，且受控於
該管控設備，該換氣單元係可用以置換該停車場內之空氣。

9.　如請求項 8所述之導引系統，尚包括有一空氣品質監測單元，其係設置於該停車場內，
且受控於該管控設備，該空氣品質監測單元係可用以監測該停車場內之空氣品質。

10.   如請求項 6所述之導引系統，其中該照明單元係設有一跟隨感測器，該跟隨感測器係架
設於該自動滑台，該跟隨感測器係可偵測該照明器相對該車輛或相對該用戶之相對距離

而產生一距離訊息，該管控設備係可依據該距離訊息而控制該自動滑台之滑動速率，以

保持該自動滑台相對該車輛或相對該用戶之距離。

圖式簡單說明

圖 1A係為本新型一實施例導引系統之示意圖。

圖 1B係為本新型一實施例導引系統之構件電性連接示意圖。

圖 2係為本新型一實施例導引系統之停車路徑之示意圖。

圖 3係為本新型一實施例導引系統之離場路徑之示意圖。

圖 4係為本新型一實施例導引系統之用路路徑之示意圖。

圖 5係為本新型一實施例導引系統之導引車輛之側面示意圖。

圖 6係為本新型一實施例導引系統之導引車輛之側面示意圖。

圖 7係為本新型一實施例導引系統之照明器之示意圖。

圖 8係為本新型一實施例導引系統之照明器之示意圖。

圖 9A係為本新型一實施例導引系統之自動滑台轉換之示意圖。

圖 9B係為本新型一實施例導引系統之自動滑台轉換之示意圖。

圖 10係為本新型一實施例導引系統之導引車輛之側面示意圖。
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